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高精度智能显示控制仪 
使 用 说 明 书 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

                                                       皖字 03000023 

 

 

 

 性能稳定、可靠；测量准确、直观；传感器非线性补偿功能         

 与各种具有线性输出特性的传感器配套 

  

 自动/手动清零、峰值记忆 

 串行 RS-232/485 双向通信、打印接口         

 输入电源 220V/50Hz 或 24VDC 

 外形尺寸（长×宽×高） 160mm×135mm×80mm 标准插装机箱,开孔 150x76mm 

 

MCK-Z-I型高精度智能显示控制仪 

感谢您使用本公司的 MCK-Z-I 型系列智能显示控制仪，

为了更好发挥本产品的功能，以免因操作失误造成不必要的

损失，在您使用本产品时，请务必阅读本说明书。 
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一、技术参数 

1、 输入方式：    mV 信号、标准变送信号； 

2、 测量精度：    ±0.02%(FS)/(23℃±5℃)； 

3、 采样速度：    10 次/秒；80 次/秒（订货需说明，默认 10 次/秒）； 

4、 显示方式：    5 位 0.8 英寸高亮 LED 数码管,亮度四级可调；显示范围

-19999--99999； 

5、 报警输出：    最多四路继电器，每路可选下限、上下限、上下限区间报警；触点容

量：（3A/220VAC）；订货需要说明，默认两路； 

6、 模拟量输出：  0-5V、1-5V、4-20 mA 等可选；（订货需说明，默认无） 

7、 通讯接口：    标准串行 RS-232/485 双向接口、多机地址范围 0-99；波特率

2400-38400bps；（订货需说明，默认无） 

8、 电  源：      220VAC/50Hz 或 24VDC 可选（默认 220VAC）； 

9、 外形尺寸：    160（L）×125（W）×80（H）标准插装机箱。 

二、面板及按键操作说明   

 2.1 面板说明  

 

① ---测量值显示窗口；②---报警指示区域；③---单位指示区域；④---按键区。 

 测量值显示窗口：显示实时测量值或峰值； 

 报警指示区域：当 ALM1-ALM4 继电器动作时，对应的指示灯亮； 

 单位指示区域：选择好测量单位后，对应的单位指示灯亮； 

 按键区： 

---设置键；   ---移位清零键；    ---增加键；    ---减少键； 

 

 2.2 按键操作说明 

名称 内容 

操 

作 

键 

设置键 在测量状态下，按设置键后输入对应的密码进入相关的参数设置，再按该键

可进入下一项参数设置，完成相关的组别参数设置后按该键返回 

移位清零键 在测量状态下，按该键实现清零操作；在设置状态下，按该键可实现闪烁位

移位 
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增加键 在设置状态下，按增加键可实现数字增加，长按该键可实现数字快速增加 

减少键 在设置状态下，按增加键可实现数字减少，长按该键可实现数字快速减少 

三、安装与接线 

接线端子见下图： 

 

四、参数一览及设置 

该表列出了仪表的基本功能参数和与选配功能相关的参数，与选配功能相关的参数只有
该台仪表有相应的选配功能时才会出现。 

“说明”一栏是该参数在本说明书的章节。 

“取值范围”一栏是该参数的设置范围以及用符号表示的参数内容与数值的关系。 

“*”栏为订货需说明功能项。 

 4.1 第 1 组参数---报警参数（菜单：      ； 密码：10） 

符号 名称 内容 取值范围及功能 说明 

 AP1 第 1点报警方式 
：不报警；  ： 下限报警； 

：上限报警； ：上下限区间报警 

4.1.1 

 AP2 第 2点报警方式 
：不报警；  ： 下限报警； 

：上限报警； ：上下限区间报警 

4.1.1 

 AP3 第 3点报警方式 
：不报警；  ： 下限报警； 

：上限报警； ：上下限区间报警 

4.1.1 

 AP4 第 4点报警方式 
：不报警；  ： 下限报警； 

：上限报警； ：上下限区间报警 

4.1.1 

 FAL 报警回差 0~99999 4.1.2 

 AL1-L 第 1报警点下限值 0~99999 4.1.3 

 AL1-H 第 1报警点上限值 0~99999 4.1.3 

 AL2-L 第 2报警点下限值 0~99999 4.1.3 

 AL2-H 第 2报警点上限值 0~99999 4.1.3 

*  AL3-L 第 3报警点下限值 0~99999 4.1.3 

*  AL3-H 第 3报警点上限值 0~99999 4.1.3 

*  AL4-L 第 4报警点下限值 0~99999 4.1.3 

*  AL4-H 第 4报警点上限值 0~99999 4.1.3 

 

 4.1.1 报警参数说明 

 

 报警方式 AP1-4： 

接线端子说明： 

S+：传感器信号正； 

S-：传感器信号负； 

E+：传感器电源正； 

E-：传感器电源负； 

地线 PB:RS232 串行接

口地线端。 
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报警点 1-4 为互为独立的报警点，在需要组合报警的场合下，可以将四个报警点
设为需要的报警方式实现； 

------表示无报警； 

------表示当测量值低于某点的报警下限值时，对应的报警点动作； 

------表示当测量值高于某点的报警上限值时，对应的报警点动作； 

-----表示当测量值介于某点的报警上限值和下限值之间时，对应的报警点动作； 

 

 报警回差 FAL： 

  为防止报警输出继电器在报警点附近频繁动作，可根据实际情况设置合适的报警回
差值；有关报警回差值见下图图例； 

 

 报警值 AL*-L,AL*-H： 

  AL*-L：对应报警点的报警下限值；AH*-H：对应报警点的报警上限值； 

 

 4.1.2 报警状态图 

 关于回差 

本仪器报警继电器输出具有回差功能，防止继电器在报警点附件上下波动时频繁动
作。 

     下图举例说明当某报警方式设置为下限报警时的报警继电器常开触点的动作示意,
其他类似，其中 NO：继电器常开触点，ON---常开点闭合，OFF---常开点断开。 

                     

                                          

 

                               

                                              

 

 

    上限报警状态图（ ）                        下限报警状态图( ) 

   

                                     

 

 

 

 

 

 上下限区间报警状态图( ) 

 

 

 

 

 

 

  

 4.1.3 报警参数设置 

 第一点报警方式 AP1 设置： 

 在测量状态下，按 键，显示窗口前两位显示 ，后两位显示密码。按 和 

报警输出（NO） ON  OFF   ON   OFF 

测量值 

下限设定值 

报警输出（NO）OFF  ON  OFF   ON  

测量值 

上限设定值 

报警输出（NO）OFF  ON     OFF    ON     OFF      ON   OFF 

测量值 

上限设定值 

下限设定值 

ON   OFF   OFF 

    

   ON     ON    OFF    报 警 输 出

（NO）    下限 

报警值 

测量值    

报 警 输 出

（NO）    下限 

报警值 

测量值    

回差值    回差值    

a) 测量值由低上升时： 

   

 

b)测量值由高下降时：    
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键将后两位设置为第一组参数的密码：10，进入报警参数设置界面，按 键进入
第一点报警方式 设置，按 和 键选择需要的报警方式后按 进入下一项参
数设置，其他的报警方式设置类似； 

 报警回差值 FAL 设置： 

    设置完报警回差后，按 键，显示窗口短暂显示 后，显示窗口显示原来
的 值并且最后一位闪烁，闪烁位的值可通过 和 键修改，按 键可改变闪烁
位位置，设置好 FAL 后，按 键进入下一项报警参数设置； 

 第一点报警下限报警值 AL1-L 设置： 

      设置完报警回差后，按 键，显示窗口短暂显示 后，显示窗口显示原
来的 值并且最后一位闪烁，闪烁位的值可通过 和 键修改，按 键可改变
闪烁位位置，设置好 AL1-L 后，按 键进入下一项报警参数设置；其他的报警值设
置类似；设置完第一组报警参数后按 键保存第一组参数并返回到正常测量状态。 

 

 4.2 第 2 组参数---通信参数（菜单： ； 密码：12）* 
符号 名称 内容 取值范围及功能 说明 

*  RS 通信方式 
：通信关闭；  ： 连续发送； 

：接收应答方式 

4.2.1 

4.2.2 

* .  Ad. 仪表通信地址 0-99  

* .  bd. 通信波特率 2400；4800；9600；19200；38400  

* . Pt 通信协议        ：金诺协议;  ：MODBUS协议 
4.2.1 

6.1.1 

 

 4.2.1 通信参数说明 

 通信方式 RS： 

 本仪表支持全双工 RS232 或半双工 RS485 串口通信，根据实际情况选择合适
的通信方式； 

---------表示通信功能关闭； 

--------表示仪表连续发送数据，此时工作在非应答方式，适用于点对点通信； 

 -----表示仪表接收命令后发送数据，此时工作在应答方式，适用于点对多点通信； 

 

 通信协议 Pt： 

 本仪表支持两种通信协议：金诺协议（Jn）和 ModBus 协议，详情见通信“仪
表通信”章节 

 

 4.2.2 通信参数设置举例 

 通信方式 RS 设置： 

 在测量状态下，按 键，显示窗口前两位显示 ，后两位显示密码。按 和 

键将后两位设置为第二组参数通信参数的密码：12，进入通信参数设置界面，按     
键进入通信方式 设置，按 和 键选择需要的通信方式后按 进入下一项参数
设置，其他的通信参数设置方法类似；设置完所有第二组通信参数后按 保存第二组
通信参数并返回到正常测量状态。 

 

 4.3 第 3 组参数---显示与测量参数（菜单： ； 密码：14） 

符号 名称 内容 取值范围及功能 说明 

 Ct 开机清零 ：开机清零关闭； ：开机清
零打开 4.3.1 

 DP 小数点位置 0-5 4.3.1 

. rSo. 显示分度值 1；2；5；10；20；50 4.3.1 
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. brt. 显示亮度 1～4：显示亮度依次变高 4.3.1 

. dPd. 显示速度        1-3: 值越大，显示速度越快 4.3.1 

 unit 单位选择 ℃  N  MPa  KN  T  Kg 4.3.1 

* . voc. 报警音选择 
：报警音关闭；  ：报警音

打开  

 SJ 输入信号极性 ：双极性； ：单极性 4.3.1 

. gn. 输入信号增益 1；2；64；128 4.3.1 

. CS. 采样速率 
10 次/秒（默认）；80 次/秒（订

货时说明） 4.3.1 

. FLT. 数字滤波系数 
0～4：0—无滤波；4—滤波系数

最高，显示越缓慢 4.3.1 

* . CPT. 折线修正功能 
：折线修正关闭；  ：折线

修正打开 
4.3.1 

. Zt. 零点跟踪时间 0 秒；5 秒；10 秒；15 秒；20 秒 4.3.1 

. ZM. 零点跟踪范围 
0，5，10，20，30，40，50，60，

70，80，90，100，200 
4.3.1 

. TPE. 检测类型 
：连续检测模式； ：峰值检测

模式 
4.3.1 

 4.3.1 显示与测量参数说明 

 开机清零 Ct：该参数设置为 on 时，仪表开机后自动清除皮重； 

 小数点位置 Dp：小数点位置可自由设置，设置范围 0-5； 

 显示分度值 rSo：显示分辨率，表示连续两次显示值间隔大小，可设 1、2…50； 

 显示速度 dPd：1__一秒钟显示刷新一次；2__一秒钟显示刷新三次；3__全速刷新； 

 单位选择 unit：根据实际情况选择面板上的单位指示灯，实际单位不在面板上的情       
况，可将单位指示灯全部熄灭或任意设定； 

 输入信号极性 SJ: --双极性，表示输入信号可正可负，比如力传感器拉压两用；
--单极性，表示输入信号为正或为负，比如力传感器拉或压单用； 

 输入信号增益 gn: 1__增益为 1；2__增益为 2；64__增益为 64；128__增益为 128；
增益为 1、2 适用于变送信号；64、128 适用于 mV 信号输入场合； 

 采用速率 CS：10__采样速率为 10（仪表标配）；80__采样速率为 80（订货时说
明）； 

 数字滤波系数 FLT: 0__数字滤波功能关闭；4__数字滤波系数最高，显示值最稳定
但滞后也最大，根据实际使用情况设定该值； 

 折线修正功能 CPT: 本仪表支持 16 点折线修正功能，用于对传感器的非线性进行
补偿，设置为 ，折线修正关闭, 设置为 ，折线修正打开,详见“折线功能”章节； 

 零点跟踪时间 Zt：当测量值在零点跟踪范围内超过该跟踪时间，显示值自动归零，
当该时间设置为 0 或零点跟踪范围为 0 时，零点跟踪功能关闭； 

 零点跟踪范围 ZM：当测量值在零点跟踪范围内超过零点跟踪时间，显示值自动归
零，当零点跟踪时间设置为 0 或零点跟踪范围为 0 时，零点跟踪功能关闭； 

 检测类型 TPE:  __连续检测模式； __峰值检测模式,适用于断裂等检测。 

 

 4.3.2 显示与测量参数设置 

 开机清零 Ct 设置： 

在测量状态下，按 键，显示窗口前两位显示 ，后两位显示密码。按  和 

键将后两位设置为第三组参数的密码：14，进入显示与测量参数设置界面，按     
键进入开机清零 设置，按 和 键选择需要的功能后按 键进入下一项参数设
置，其他的显示与测量参数设置方法类似；设置完所有第三组显示与测量参数后按
键保存第三组显示与测量参数并返回到正常测量状态。 
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 4.4 第 4 组参数---模拟量输出参数（菜单： ； 密码：16）* 
符号 名称 内容 取值范围及功能 说明 

* . ot. 模拟量输出类型 
：4～20mA； ：12±8mA； 

：1-5V;        
4.4.1 

*  Aot-L 模拟量输出低位 0-99999 4.4.1 

*  Aot-H 模拟量输出高位 0-99999 4.4.1 

*  cot-L 模拟量输出低位校准 0-999 
4.4.1 

4.4.2 

*  cot-H 模拟量输出高位校准 0-999 
4.4.1 

4.4.2 

 

 4.4.1 模拟量输出参数说明 

 模拟量输出类型 ot：根据需要设置合适的模拟量输出类型； 

 模拟量输出低位 Aot-L：模拟量输出低位对应的显示测量值，如 0-5V，如设置模拟
量输出低位为 100，则当显示值为 100 时，模拟量输出为 0V； 

 模拟量输出高位 Aot-H：模拟量输出高位对应的显示测量值，如 0-5V，如设置模拟
量输出高位为 10000，则当显示值为 10000 时，模拟量输出为 5V； 

 模拟量输出低位校准 cot-L：当模拟量输出低位输出不正确时，可通过修改该值进
行模拟量输出低位校准； 

 模拟量输出高位校准 cot-H：当模拟量输出高位输出不正确时，可通过修改该值进
行模拟量输出高位校准； 

 

 4.4.2 显示与测量参数设置 

 模拟量输出类型 ot 设置： 

在测量状态下，按 键，显示窗口前两位显示 ，后两位显示密码。按 和 

 键将后两位设置为第四组参数的密码：16，进入模拟量输出参数设置界面，按     
键进入模拟量输出类型 设置，按 和 键选择正确的输出类型后按 键进入下
一项参数模拟量输出低位设置； 

  

 模拟量输出低位 Aot-L 和输出高位 Aot-H 设置： 

设置完模拟量输出类型 ot 后，按 键，显示窗口短暂显示 后，显示窗口显
示原来的 值并且最后一位闪烁，闪烁位的值可通过 和 键修改，按 键可
改变闪烁位位置，设置好 后，按 键进入下一项参数 设置, 设置
方法和 相同； 

 

 模拟量输出低位校准 cot-L： 

设置完模拟量输出类型和模拟量输出低位及高位后，按 键，显示窗口短暂显示
后，显示窗口显示原来的 值并且最后一位闪烁，闪烁位的值可通过 和

键修改，按 键可改变闪烁位位置，用万用表测量模拟量输出值，直至模拟量输
出符合低位输出时按 键进入下一项参数模拟量输出高位校准 , 设置
方法和 相同；设置完所有第四组参数后按 键保存第四组参数并返回到正常测
量状态。 

 

 

五、仪表校准 

 5.1 折线功能关闭时校准（密码：28） 

需将显示与测量参数中的折线修正功能 CPT 设置为 OFF 状态，并且关闭仪表的零点
跟踪功能。（将 ZM 和 Zt 设置为 0，或其中的一个参数设置为 0）。 

 5.1.1 仪表零点校准 

在测量状态下，按 键，显示窗口前两位显示 ，后两位显示密码。按 和 

 键将后两位设置为仪表校准的密码：28，首先进入零点校准界面，此时显示窗口显
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示 ..,按 键显示窗口前三位显示 .，最后一位显示 闪烁，按 和 键将
闪烁位的值修改为 后按 键完成零点校准并进入仪表显示校准，如果无须进行零点
校准，不改变最后一位闪烁位的数值直接按 键跳过零点校准； 

  

 5.1.2 仪表显示校准 

完成零点校准后，按 键进入仪表显示校准，显示窗口短暂显示 .后显示当前
的校准系数并最后一位闪烁，闪烁位可修改。通过 键可改变闪烁位位置，通过 和

键修改闪烁位的值，设置完正确的显示校准系数后按 键完成仪表校准并返回到
测量状态，校准系数的设置范围为 0.0010～9.9999，具体的校准系数值请按下面的公
式设定： 

计算公式：新校准系数 = 需要显示值 ÷ 当前显示值 × 当前校准系数。 

满度校准举例： 
例如：当前显示值为 30.000,并且当前系数为 1.0000。现需要将显示值校准到

15.000，则只需要把校准系数设置为 0.5000 即可。 
 

 5.2 折线功能（密码：18）* 

 此功能可对传感器的非线性进行一定程度的补偿，从而提高测量精度。 

 

 5.2.1 折线功能方法步骤 

 先将显示与测量参数中的折线修正功能 CPT 设置为 OFF 状态，并且关闭仪表的零
点跟踪功能。（将 ZM 和 Zt 设置为 0，或其中的一个参数设置为 0）； 

 对仪表进行零点校准，零点校准方法见“5.1.1 仪表零点校准”； 

 依次给传感器加载，记录实际的测量值，在折线功能修正值设置时依次输入各实际
测量值和对应点的标准值按 键后完成折线功能； 

 将显示与测量参数中的折线修正功能 CPT 设置为 ON。 

 

 5.2.2 折线功能修正值设置 

  在测量状态下，按 键，显示窗口前两位显示 ，后两位显示密码。按 键将
后两位设置为仪表校准的密码：18，进入折线功能界面，此时显示窗口显示 .,按

键显示窗口短暂显示第一点实际测量值 .后显示原第一点实际测量值并最后
一位闪烁，闪烁位可修改。通过 键可改变闪烁位位置，通过 和 键修改闪烁位
的值，设置完第一点实际测量值后按 键进入第一点标准值 .设置，设置方法同
第一点实际测量值；依次设置完 16 点的实际测量值及标准值后按 键完成折线功能
修正值设置。各点的实际测量值和各点的标准值对应关系见下图，负区间和正区间对称。 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 5.2.3 折线功能修正值（菜单： .； 密码：18）* 
符号 名称 内容 取值范围 说明 

*  c_01 第 1 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_01 第 1 点标准值 0~99999 5.5.2 

*  c_02 第 2 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_02 第 2 点标准值 0~99999 5.5.2 

C_01 C_02 C_15 C_16

b_01

b_02

b_15

b_16

测量值

标准值
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*  c_03 第 3 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_03 第 3 点标准值 0~99999 5.5.2 

*  c_04 第 4 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_04 第 4 点标准值 0~99999 5.5.2 

*  c_05 第 5 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_05 第 5 点标准值 0~99999 5.5.2 

*  c_06 第 6 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_06 第 6 点标准值 0~99999 5.5.2 

*  c_07 第 7 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_07 第 7 点标准值 0~99999 5.5.2 

*  c_08 第 8 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_08 第 8 点标准值 0~99999 5.5.2 

   
 

 

*  c_16 第 16 点实际测量值 0~99999 5.5.2 

*  b_16 第 16 点标准值 0~99999 5.5.2 

六、仪表清零 

在测量状态下，按 键可实现仪表显示清零。（此清零操作掉电时不保存） 

七、仪表串口通信* 

 7.1 仪表通信接口* 

仪表支持 RS232 或 RS485 通信，订货时确定采用何种通信接口。 

 7.2 通信协议* 

仪表支持两种通信协议：金诺协议和 MODBUS RTU 协议，用户可在使用时选择其中的一
种通信协议，具体的协议选择参见“4.2 通信参数一节”。 

 7.2.1 金诺协议* 

 仪表提供两种通信方式：连续方式（td）和主从方式（rt）； 

 当选择主从方式时，仪表接收上位机命令后应答； 

 (a) 连续方式（td） 

 此通信方式下，无须上位机发送数据，仪表直接从串口连续不断向外发送数据; 
 数据格式：1 位起始位 + 8 位数据位  + 2 位停止位(无校验位，一位停止位); 
 波特率：可设(2400—38400)，建议 9600 及以上的波特率； 
 串口设置举例（如波特率为 9600）：9600, 8,N, 1； 
 异或校验为前面所有字节的异或运算结果； 
 数据帧格式： 

仪表上传数据格式： 

帧头 
地址
域 

命令域 
数据(长整型有符号)（4 字
节:高字节在前，低字节在

后） 
小数点 单位 

异或 

校验 

0xBB 0xBB 0xBB 0x** 0xA1 0x** 0x** 0x** 0x** 0x** 0x** 0x** 

  

 (b) 主从方式（rt） 

 此通信方式下，属于应答模式，支持三种命令：0xA1__上传数据、0xA2__清零
操作、0xA3__零点校准; 

 数据格式：1 位起始位 + 8 位数据位  + 1 位停止位(无校验位); 
 波特率：可设(2400—38400)，建议 9600 及以上的波特率; 
 串口设置举例（如波特率为 9600）：9600, 8,N, 1; 
 异或校验为前面所有字节的异或运算结果； 
 数据帧格式： 
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主机向仪表发送读数据指令： 

帧头 地址域 命令域 数据域（以零补齐） 
异或 

校验 

0xAA 0xAA 0xAA 0x** 0xA1 0x00 0x00 0x** 

 
仪表接收读数据命令后应答： 

帧头 
地址
域 

命令域 
数据(长整型有符号) 

（4 字节:高字节在前，低
字节在后） 

小数
点 

单位 
异或校

验 

0xBB 0xBB 0xBB 0x** 0xA1 0x** 0x** 0x** 0x** 0x** 0x** 0x** 

 
 
 
主机向仪表发送清零指令： 

帧头 地址域 命令域 数据域（以零补齐） 
异或 

校验 

0xAA 0xAA 0xAA 0x** 0xA2 0x00 0x00 0x** 

 
仪表接收读清零命令后应答： 

帧头 
地址
域 

命令域 数据域（以零补齐） 
小数
点 

单位 
异或校

验 

0xBB 0xBB 0xBB 0x** 0xA2 0x00 0x00 0x00 0x00 0x** 0x** 0x** 

PS:此清零方式掉电不保存操作 
 
 
 
主机向仪表发送零点校准指令： 

帧头 地址域 命令域 数据域（以零补齐） 
异或 

校验 

0xAA 0xAA 0xAA 0x** 0xA3 0x00 0x00 0x** 

 
仪表接收校零命令后应答： 

帧头 
地址
域 

命令域 数据域（以零补齐） 
小数
点 

单位 异或校验 

0xBB 0xBB 0xBB 0x** 0xA3 0x00 0x00 0x00 0x00 0x** 0x** 0x** 

PS:此校零方式掉电保存操作 

(c) 备注： 

 数据以字节(byte)为单位。 
 长整型数据为有符号的 32 位，4 字节，高字节在前，低字节在后，负数为补码

形式传输。 
 

 7.2.2 ModBus RTU 协议* 

 仪表提供两种通信方式：连续方式（td）和主从方式（rt）； 

 当需要使用标准的 ModBus RTU 模式时，请将仪表的通信方式设为主从方式（rt）； 

 (a) 连续方式（td） 

 此通信方式下，无须上位机发送数据，仪表直接从串口连续不断向外发送数据; 
 数据格式：1 位起始位 + 8 位数据位+1 位停止位  (无校验位); 
 波特率：可设(2400—38400)，建议 9600 及以上的波特率 
 串口设置举例（如波特率为 9600）：9600,8,N,1 
 数据帧格式： 
 

仪表发送数据格式： 

地址 
功能
码 

数据 

长度 
数据(长整型有符号) 

（数据按照 32位长整型在内存中的存放格
CRC 校验 
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式） 

仪表 

地址 
0x03 0x04 

Byte3 

（高） 
Byte2 Byte1 Byte0 

CRC 

低 8 位 

CRC 

高 8 位 

 (b) 主从方式（rt） 

 此通信方式下，属于标准的 ModBus RTU 模式; 
 数据格式：1 位起始位 + 8 位数据位  + 1 位停止位(无校验位); 
 波特率：可设(2400—38400)，建议 9600 及以上的波特率 
 串口设置举例（如波特率为 9600）：9600,8,N,1 
 数据帧格式： 

主机向从机发送读数据指令： 

地址 
功能
码 

寄存器地
址 

高 8 位 

寄存器地
址 

低 8 位 

数据长度 

高 8 位 

数据长度 

低 8 位 

CRC 

低 8 位 

CRC 

高 8 位 

仪表地
址 

0x03 00 00 00 02 
CRC 

低 8 位 

CRC 

高 8 位 

 
从机向主机返回读数据指令数据： 

地址 
功能
码 

数据 

长度 
数据(长整型有符号) CRC 校验 

仪表 

地址 
0x03 0x04 

Byte3 

（高） 
Byte2 Byte1 

Byte0 

（低） 

CRC 

低 8 位 

CRC 

高 8 位 

(c) 备注： 

 数据以字节(byte)为单位； 
 长整型数据为有符号的 32 位，格式按照长整型在内存中的存放格式发送，负数

为补码形式传输； 
 通信结果可通过 MODSCAN 32 软件查看。（百度搜索即可） 

八、注意事项 

 传感器输入导线不宜过长，尽量使用屏蔽线； 

 仪表在投入使用前请通电预热 10-30 分钟，可以获得更好的稳定性； 

 仪表在出厂前已经进行校准，用户一般无需再进行校准，如果显示值存在误差，请

确保有标准的力源或参考源参照本说明书对仪表进行校准； 

 仪表适用环境温度为-20-70℃及湿度 85%以下；超出此使用范围可能导致仪表不

能正常工作； 

 使用本产品时应该远离强烈的电磁干扰，如果必须在此环境下工作，请采用适当的

抗干扰措施； 

 避免仪表工作于强烈震动及冲击场合下，并防止大量灰尘及有害化学品侵入； 

 仪表长期使用后应定期向生产厂家或有关计量部门进行检定校准。 

九．仪表密码一览 
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序号 设置项 
窗口前两位 窗口后两位 

密码 
显示 含义 默认 含义 

1 第一组参数（报警） . Lc.  00 10 

2 第二组参数（通信） . Lc.  00 12 

3 第三组参数（显示与测量） . Lc.  00 14 

4 第四组参数（模拟量输出） . Lc.  00 16 

5 折线点参数设定 . Lc.  00 18 

6 全部参数默认（所有参数） . Lc.  00 68 

7 第一组参数（报警）默认 . Lc.  00 40 

8 第二组参数（通信）默认 . Lc.  00 42 

9 第三组参数（显示与测量）默认 . Lc.  00 44 

10 第四组参数（模拟量输出）默认 . Lc.  00 46 

11 折线点参数默认 . Lc.  00 48 

12 校准参数默认 . Lc.  00 58 

13 仪表校准密码 . Lc.  00 28 

 

 

 

附录：1 

用 ModScan32 监控软件来查看，见下图。 

当前仪表显示值 
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Modscan 32 通讯成功显示值（Modscan 32 参数设置请和图中一致） 

 

 


